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Echilibrul mecanic al corpurilor
Un corp solid rigid poate efectua atat miscare de translatie cat si miscare de rotatie.

Spunem despre un corp ca este in echilibru de translatie daca este in stare de repaus sau in stare de
miscare rectilinie uniforma.

Spunem despre un corp ca este in echilibru de rotatie daca este in stare de repaus sau in stare de
miscare circulara uniforma.

Conditia necesara si suficienta pentru ca un corp sa fie in echilibru de translatie este ca suma
vectoriala a fortelor ce actioneaza asupra lui sa fie nula.
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Conditia necesara si suficienta pentru ca un corp sa fie in echilibru de rotatie este ca suma
vectoriala a momentelor fortelor ce actioneaza asupra corpului in raport cu aceeasi axa sa fie nula.
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sau daca consideram arbitrar un sens de rotatie in jurul axe pozitiv si unul negativ atunci putem
reformula conditia pentru echilibrul de rotatie. Un corp se afla in echilibru de rotatie daca suma
algebrica a momentelor fortelor in raport cu aceeasi axa este nula.
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Echilibrul poate fi stabil sau instabil.

Un corp se afla in echilibru stabil daca odata cu incetarea actiunii fortelor asupra corpului echilibrul
nu se schimba. Ex: un corp aflat in punctul cel mai de jos al unei suprafete.

Un corp se afla in echilibru instabil daca incetarea actiunii fortelor duce la iesirea corpului din
starea de echilibru. Ex: Un corp mentinut in echilibru pe o panta.
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